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“Intelligens szamitasi modszerek” féléves gyakorlati feladat

ROS2 Humble - Egyszerii Homérsékletfigyel6 Rendszer
Készitsenek egy ROS2 alkalmazést, amely egy szoba hdmérsékletét figyeli €s sziikség esetén
riasztast ad.

1. TemperaturePublisher Node

Ez a node masodpercenként general egy véletlen hdmérsékletértéket (15-35 °C kozott), és
publikalja a kovetkezo topicra:

/temperature

Uzenettipus:

std_msgs/msg/Float32

2. TemperatureMonitor Node
Ez a node feliratkozik a
/temperature
topicra.
Feladata:
o megjeleniteni a kapott hdmérsékletet
e ha a hdmérséklet meghaladja a 30 °C-ot, akkor irja ki:
WARNING: High temperature!

3. Service létrehozasa
A TemperatureMonitor node biztositson egy service-t:
/get_status
Tipus:
std_srvs/srv/Trigger
A service valasza:
e , Temperature is normal”
e vagy
e, Temperature is too high”
attol fiiggden, hogy az utoljara kapott hdmérséklet nagyobb-e 30 °C-nal.
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Kotelez6 elemek
e legalabb 2 node
legalabb 1 publisher
legalabb 1 subscriber
legalabb 1 topic
legalabb 1 service
ROS2 Humble kompatibilis megoldas

A beadando¢ tartalmazza:
1. A forraskodot.
2. A package szerkezetét.
3. Rovid leirast a node-ok miitkodésérol.
4. Képernyoképet a futasrol.
5. Példat a service meghivasara:
1. ros2 service call /get status std srvs/srv/Trigger



